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Automatische beladingscontrole met ladelijsten 

Met geoCapture houdt u altijd overzicht over de voertuigbelading 
Of het nu gaat om gereedschappen, stukgoederen, containers, aanhangers of andere objecten – met 
geoCapture weet u altijd waarmee uw voertuig is beladen.  

• BLE-Beacons: Het systeem detecteert de belading van het voertuig automatisch.
• Voertuiggebonden beladingseenheden: Voorkomen verkeerde beladingen en zorgen ervoor

dat niets wordt vergeten.
• Opdrachtgebonden ladelijsten: Helpen bij de correcte toewijzing en zorgen voor efficiënte

processen.
Zo behoudt u te allen tijde het overzicht over uw belading en voorkomt u vertragingen of fouten! 

Controlemodus instellen 

In de controle-instellingen bepaalt u wanneer en welke meldingen de bestuurder ontvangt en 
wanneer de automatische beladingscontrole wordt uitgevoerd. 

Controlemodus en controle-intervallen: 
• Globaal: Voor alle voertuigen.
• Voertuiggroepen: Voor één of meerdere groepen voertuigen.
• Individueel voertuig: Voor een specifiek voertuig.

Zo bepaalt u wanneer en welke meldingen de bestuurder ontvangt en wanneer de beladingscontrole 
wordt uitgevoerd. 

Instellingen aanpassen: 
Om het tijdstip van de controle voor alle voertuigen vast te leggen: 

• Ga naar „Instellingen” → “Controlemodus“ en pas de intervallen aan uw wensen aan.

Tijdinstellingen en meldingen voor de beladingscontrole 
In de instellingen kunt u alle relevante tijdinstellingen en meldingen voor de automatische 
beladingscontrole configureren: 
Controle-intervallen en weekdagen: 

• Controle-intervallen: Bepaal hoe vaak er gecontroleerd moet worden.
• Weekdagen: Stel in op welke dagen de controle moet plaatsvinden.

Meldingen voor de bestuurder: 
tel in wanneer de bestuurder een melding ontvangt: 

• Foutieve controle: Bericht bij elke rit.
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• Succesvolle controle: Bericht bij elke rit.
• Belading vereist: Bericht op het ingestelde tijdstip.
• Lossen vereist: Bericht op het ingestelde tijdstip.
• Onnodige belading: Bericht bij elke rit.

Ontvangers instellen: 
• Bepaal wie de meldingen ontvangt.

Instellingen opslaan: 
• Klik op “Opslaan” na het invoeren van de gegevens“.

Menu openen: 
• Ga in het portaal naar “Voertuigen” → “Voertuigen“.

Voertuiggroep selecteren: 
• Klik rechtsboven op het menu en ga naar “Groepen” om een voertuiggroep te kiezen..

Instellingen aanpassen: 
• Voer de gewenste instellingen in voor de automatische beladingscontrole vor.



whitepaper
 Beladingscontrole met ladelijsten 

Klik met de rechtermuisknop op de voertuiggroep en selecteer “Beladingscontrole“. 

Ga naar “Speciale instellingen” en pas de instellingen voor de voertuiggroep aan. 

Om de specifieke controle-instelling voor een bepaald voertuig te wijzigen, gaat u naar “Voertuigen” 
en vervolgens naar “Voertuigen”. Selecteer het voertuig door erop te dubbelklikken. 
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In de voertuiginstellingen gaat u nu naar het tabblad “Belading” en kiest u voor “Protocollen”. Onder 
het tabblad “Beladingscontrole” kunt u de tijdsinstellingen aanpassen. 

Ga hier opnieuw naar “Speciale instellingen” en voeg de controleperiodes voor dit specifieke voertuig 
toe. 
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Standaardbelading voertuig 
Standaardbelading voor voertuigen instellen 

1. Menu openen:
o Ga in het portaal naar “Voertuigen” → “Voertuigen”.

2. Voertuig selecteren:
o Selecteer het gewenste voertuig door erop te dubbelklikken.

3. Belading bewerken:
o Ga in de voertuiginstellingen naar “Belading” → “Uitrusting”.

4. Standaardbelading toevoegen:
o Klik op “Toevoegen” en wijs de benodigde standaardbelading aan het voertuig toe.

Deze belading wordt onafhankelijk van specifieke opdrachten altijd aan het voertuig toegewezen. 

Objecten selecteren: 
o Kies de objecten die aan het voertuig moeten worden gekoppeld:

 Beacons
 Beacons uit een Beacon-groep
 Ladelijsten

Opslaan: 
o Klik na het selecteren van elk object op “Opslaan” om de toewijzing te bevestigen.

Herhaal dit proces voor alle andere objecten die aan het voertuig moeten worden gekoppeld. 
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Ladelijsten voor opdrachten 

Ladelijsten openen: 
• Ga in het geoCapture-portaal naar “Voertuigen” → “Ladelijsten“.

Nieuwe ladelijst aanmaken: 
• Klik op de “Toevoegen”-knop om een nieuwe ladelijst aan te maken.

Planning op voorhand: 
• Ladelijsten kunnen vooraf worden aangemaakt, zelfs zonder directe toewijzing, om

toekomstige opdrachten te plannen.

1. Beschrijving invoeren:
o Geef de ladelijst een beschrijving, bijvoorbeeld “Installatie airconditioning”.

2. Opslaan:
o Klik op “Opslaan” om de ladelijst met de beschrijving op te slaan.

De beschrijving helpt om het doel van de ladelijst snel te herkennen en efficiënter te plannen. 
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Ladelijst selecteren: 
• Kies de eerder aangemaakte ladelijst.

Belading toevoegen: 
• Ga naar “Objecten” en klik op “Toevoegen”.

Toewijzing voltooien: 
• Selecteer de juiste objecten en sla de wijzigingen op.

Objecten selecteren: 
• Kies de objecten die aan de ladelijst moeten worden toegevoegd:

o Beacons
o Beacons uit een Beacon-groep
o Andere ladelijsten (bijv. bij overname van een extra opdracht van een collega).

 Opslaan: 
• Klik na de toewijzing van elk object op “Opslaan” om de wijzigingen op te slaan.

Ladelijst aan een voertuig toewijzen 
Toewijzing starten: 

• Ga in de ladelijst naar het tabblad “Toewijzing” en klik op “Toevoegen.
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Voertuig selecteren: 
• Kies het juiste voertuig..
• Als de ladelijst alleen Beacon-groepen bevat, kan deze ook aan meerdere voertuigen worden

gekoppeld.
Geldigheid instellen: 

• Stel een geldigheidsperiode in als het voertuig slechts tijdelijk met deze lading rijdt.
• Dit kan vooraf worden ingesteld voor geplande inzet.

Opslaan: 
• Klik op “Opslaan” om de toewijzing te activeren..

Automatische meldingen voor de bestuurder 

Afhankelijk van de instellingen ontvangt de bestuurder regelmatig meldingen ter ondersteuning van 
de belading: 

• Melding bij ontbrekende belading: De bestuurder wordt geïnformeerd als er iets mist.
• Melding bij volledige belading: De bestuurder wordt geïnformeerd wanneer de lading

compleet is.
Deze functie bespaart de bestuurder tijd, omdat handmatige controle van de belading niet nodig is. 
Efficiënt en praktisch! 
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Protocollering 

Alle resultaten van de beladingscontrole worden in het geoCapture-portaal opgeslagen: 
• Opslaglocatie: Ga naar “Voertuigen” → “Belading” → “Protocollen” om de controles te

bekijken.
• Bewijsvoering: Controleer of en wanneer de beladingscontrole is uitgevoerd.
• Verliesregistratie: De protocollen tonen wanneer en waar gereedschap of andere objecten

zijn verdwenen.
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Beladingscontrole via de app 

Toewijzing van de smartphone: 
• Wijs de bestuurder het juiste voertuig toe in de app..

Voertuigselectie in de app: 
• De bestuurder kan ook direct in de geoCapture-app het voertuig kiezen.

App openen: 
• Start de geoCapture-app op uw smartphone.

Beladingscontrole starten: 
• Ga naar “Belading” om de controle te starten.

1. Functie starten:
o Zodra de beladingscontrole wordt geopend, start automatisch de Bluetooth-

scanning.
2. Belading verifiëren:
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o De scan vergelijkt de actuele belading met de ladelijst.
3. Meldingen voor de bestuurder:

o De bestuurder krijgt direct een melding over:
 Ontbrekende objecten die volgens de ladelijst nog geladen moeten worden.
 De volledigheid van de belading.

Deze functie stelt de bestuurder in staat om snel actie te ondernemen en ervoor te zorgen dat de 
belading correct en volledig is. 

Extra Beacons detecteren: 
• De beladingscontrole toont ook extra Beacons die zich in de buurt bevinden, maar niet tot de

ladelijst behoren. 
Takenoverzicht: 

• Onder “Taken” kan de bestuurder zien of:
o Het voertuig nog beladen moet worden.
o Een lossing nodig is.




